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新密无人机正射影像三维建模

发布日期: 2025-09-21

随着微处理机的大范围应用和计算机信息技术的发展，国家各部门对测绘信息的需要也越来越多，
对资料内容的容量需求越来越多，对资料更新的要求越来越大。一种新型的测量方式无人机航空
摄影测量不断地出现在公众面前，想要构建数字城市建设、数字中国就需要迫切发展低空无人飞
行器航测遥感系统。 随着近几年经济的快速发展，我国的各项基础设施在不断的完善中逐渐发展
到了一个相对繁荣的时期，在这个过程中，基础设施的建设过程慢慢的被人们重视起来，其中工
程测量技术尤为重要，地形的测量也是非常重要的测绘工作。

无人机航拍航测优点：结构简单控制灵活，成本低，螺旋桨小，安全性好，拆卸方便，且易于维
护。新密无人机正射影像三维建模

长期以来，“人走步量”是测绘人的工作模式。为获取精z的地理信息，测绘人跋山涉水、常年野
外奔波，辛勤劳作，然而这样的外业劳动存在强度大、工序复杂、成本高等问题。而无人机倾斜
摄影技术凭借快速高效、机动灵活、成本低等优势，正慢慢颠覆传统测绘的作业方式，已成为测
绘行业“新宠”，将倾斜摄影技术应用到无人机上，实际就是在做一个三维模型，而建立起来的
这个模型更加真实，更加直观，更加符合实际。

普通测绘多为正射影像以及二维采集，而无人机倾斜摄影技术则更加真实的反映地物的实际情况，
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能让用户从多个角度观察地物。与其同时，可直接基于成果影像进行包括高度、长度、面积、角
度、坡度等的量测。

同时，无人机倾斜摄影技术多角度q方位获取航空影像，其影像的数据格式可采用成熟的技术快
速进行网络发布，实现共享应用。根据倾斜影像批量提取及贴纹理的方式，有效降低城市三维建
模成本，这类建筑物侧面纹理可广泛应用于各类三维数字城市应用。

新密无人机正射影像三维建模郑州专业无人机正射公司。

三维地形模型与结构BIM模型融合

三维地形模型的z大应用价值点还在于与设计结构BIM模型融合的一系列应用，在三维地形模型的
基础上，项目进行了推荐方案的桥梁结构BIM建模，并与地形三维模型完全融合，即利用设计BIM
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技术确定项目的道路、桥梁、管廊、景观绿化和用地范围项目的设计集成模型和模型范围，扣除
设计集成模型范围内的原始实景模型，将设计集成模型与扣除后的实景模型z终进行集成，可直观、
真实反映项目的合理性及项目建成后情况。

三维地形模型与结构BIM模型融合后的成果，与传统的通过在航拍图片上加载设计结构模型的成
果相比，三维结构融合成果是按照设计图纸的坐标，将地形与设计结构进行精确定位后进行融合
的，所有地物与设计结构模型均是同比例立体展示的，精z地呈现了项目建成后的结构物真实空间
位置，所见即所得。而传统的航拍图加载结构模型成果jj是粗略的平面位置，误差巨大，更没有立
体空间位置信息，所见非所得，实用价值太低。

且三维地形模型与结构BIM模型融合成果，由于其位置精z、环境及设计结构物信息富丰、展示直
观等优势，为后续建设阶段的一系列BIM技术的q方位应用奠定了基础。

无人机倾斜摄影主要以固定翼、旋翼为主流
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1)固定翼：一般以电动、油动为主要动力源

优点：续航时间长、效率高。

不足：由于固定翼航速较快配合的相机曝光间隔时间要求高，其次由于有安全航高的限制、载重
的限制通常能够获取的影像地面分辨率在8厘米以上。面对测绘行业对精度要求不断提高受众面变
窄。

2)旋翼机：一般有三、四、六、八旋翼

优点：可悬停、易操作、安全性高，可以根据测区情况进行不同高度的飞行作业，使获取的影像
地面分辨率达到1厘米以下。现阶段采用八轴飞机为主流，其原因是八轴飞机可以支持断桨保护，
在失去一个机臂时正常飞行，在失去不相邻的二个机臂时仍然可以安全回收。在飞控的选择上做
为航测用途的多选择双控制器，原因是无人机倾斜摄影在市区作业较多安全的保障是第y位的。

不足：续航时间有限，一般的无人机倾斜摄影相机重量在2-5KG，续航在30分钟左右。

3)地面站：

地面站的选择上以待机时间和屏幕高亮演示为主要考虑因素。

无人机倾斜摄影的广泛应用，必将大幅度提高测绘行业的作业效率，使地理信息数据的流存更加
完整精确，为我国更有效率的应用土地资源、优化国土空间、建设美丽中国增砖添瓦！
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无人机建模收费标准。

无人驾驶飞机简称“无人机”（“UAV”），是利用无线电遥控设备和自备的程序控制装置操纵的不载
人飞行器。无人机实际上是无人驾驶飞行器的统称，从技术角度定义可以分为：无人固定机、无
人垂直起降飞机  、无人飞艇、无人直升机、无人多旋行器、无人伞翼机等。与载人飞机相比，
它具有体积小、造价低、使用方便、对作战环境要求低、战场生存能力较强等优点。由于无人驾
驶飞机对未来空战有着重要的意义，世界各主要军s国家都在加紧进行无人驾驶飞机的研制工
作。2013年11月，中国民用航空局（CA）下发了《民用无人驾驶航空器系统驾驶员管理暂行规定》，
由中国AOPA协会负责民用无人机的相关管理。根据《规定》，中国内地无人机操作按照机型大小、
飞行空域可分为11种情况，其中j有116千克以上的无人机和4600立方米以上的飞艇在融合空域飞
行由民航局管理，其余情况，包括日渐流行的微型在内的其他飞行，均由行业协会管理、或由操
作手自行负责

无人机航测怎么收费？新密无人机正射影像三维建模

无人机航测公司哪家好？新密无人机正射影像三维建模

技术实现要素：

本实用新型提供了一种无人机倾斜摄影装置，实现的无人机倾斜摄影技术，就是在无人机上搭载
多台传感器，从垂直、倾斜等不同角度采集影像，通过对倾斜影像数据处理并整合其他地理信息，
输出正射影像、地形图、三维模型等产品。
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一种无人机倾斜摄影装置，包括结合支架，在结合支架上的底部安装有一台正射相机和四台倾斜
相机，所述四台倾斜相机均匀安装在正射相机的四周，各倾斜45度，便于从垂直、倾斜等不同角
度采集影像，在结合支架顶部设置有电池舱、快门接口、存储卡槽组、总电源开关，所述总电源
开关与电池舱相连接，所述存储卡槽组设置有五组，分别和五台相机相连接，所述快门接口连接
到五台相机的拍摄装置。

所述五台相机快门传输线通过并联的方式接通在一起，通过快门接口连接到信号发射装置，所述
信号发射装置发送脉冲信号，保证五台相机快门能同时触发。

新密无人机正射影像三维建模


